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PROMELLL.O

AMORTIGUADORES ¢Como es un ciclado?

Definimos que el ciclado cualquiera sea su carrera y frecuencia,
se realiza de la siguiente manera: Se hace primero el ciclo de
expansion , se inicia acelerando, desde el PMS (punto muerto
superior) a velocidad 0, hasta llegar a la velocidad méaxima

DISpOnemOS de 7 tIpOS de gréfICOS y (Vmax), determinada por la frecuencia de ciclado y la carrera; y

luego continda el ciclo de expansion pero desacelerando, hasta

un novedOSO sistema PASA NO llegar a velocidad O nuevamente pero en el PMI. En ese
momento, en el PMI, se inicia el ciclo de compresién, que
PASA también tiene una primer mitad acelerando de 0 hasta Vmax y
otra mitad desacelerando hasta velocidad 0, nuevamente en el
PMS.
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El amortiguador va armando este gréfico

s - durante su ciclado.

- Pl e _' A e e Recorriendo el grafico en sentido horario, hace
SN primero la parte de expansion (que es la inferior

y de valores negativos) y luego la de

compresion.

Grafico ideal para el control del correcto

funcionamiento hidraulico del amortiguador.
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El amortiguador va armando este gréfico durante su ciclado:

Recorriendo el grafico en sentido anti-horario, hace primero
el ciclo de expansion, donde tenemos dos ramas de
velocidades, una acelerando que se hace primero y luego la
rama de velocidades de expansion desacelerando, para luego

pasar al ciclo de compresion, donde nuevamente hace
primero la rama de velocidades acelerando y luego la de
desaceleracion. »
Este gréafico tiene muchas derivaciones como veremos a e

continuacion.

Cualquier grafico que involucre a la velocidad u
es utilizado para disefiar el amortiguador, si -
presenta un comportamiento progresivo o
digresivo, siempre nos referimos en funcion
de la velocidad.
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PROMELLL.O

SR Crinamdmetro de Amortiguadores - [Fuerza promedio (Kgf) vs. Velockdad (mm
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Es como el diagrama nro. 4, pero con las
velocidades de expansion acelerando y
desacelerando promediadas, e igualmente las de
compresion. También se elimind el eje de
velocidades negativas, es decir se aplica una funcion
de valor absoluto al eje de las velocidades.
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Recorremos el grafico en sentido horario; se inicia
en expansion acelerando (rama que se encuentra en
el cuadrante inferior derecho), para luego pasar a
expansion  desacelerando  (cuadrante inferior
izquierdo), luego compresion acelerando (cuadrante
superior izquierdo) y por Gltimo compresion
desacelerando (cuadrante superior derecho).

Este grafico permite evaluar por separado y
facilmente el comportamiento del amortiguador
frente a velocidades pero separando si las alcanza
acelerando o desacelerando.
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Es un diagrama donde, del ciclado de varias frecuencias
(absolutamente configurable por computadora: frecuencia
inicial, final y delta de crecimiento), se extraen de cada
frecuencia ciclada, los valores de fuerza a velocidades
maximas tanto en compresién como en expansion.

Es decir de cada frecuencia muestreada, se obtienen 2
valores, que se plasman en este gréfico (valor de fuerza de
compresion y de expansion, ambos en el instante donde se da
la maxima velocidad de cada ciclo, que es un dato con
aceleracion nula).

Es decir que aqui vemos la carga que tiene el amortiguador a
velocidades con aceleracion nula.

Este es el diagrama preferido por los equipos de
competicion, a la hora de evaluar el comportamiento de un
amortiguador, en lo que respecta a su progresividad o
digresividad, ...
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PROMELLL.O

Sistema PNP

Nos permite seleccionar un grafico patron, y evaluar si
los sucesivos ensayos realizados, estan dentro del %
programado como aceptable.
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ENSAYO DE MATERIALES

Disponemos de 3 tipos de graficos

de cada grafico se puede obtener mucha informacion,

de manera muy sencilla.
(Con solo presionar el boton sobre el grafico)
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